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Zwykte - niezwykte przetwornice VT Drive

Na polskim rynku pojawity sie w okresie ostatnich kilku miesiecy przetwornice czestotliwosci VT Drive. Firma V&T
zajmuje sie projektowaniem i produkcjq przetwornic do zasilania silnikéw asynchronicznych i synchronicznych
oraz napedéw serwo i napedoéw do pojazdéw elektrycznych. Produktem przewodnim producenta sq blizniacze

serie falownikéw — V5 i V6.

Seria przetwornic
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VT-Drive V5 i V6 s3 niemal takie same — ich budowa jest )
niemal identyczna, a réznig je funkcje i mozliwosci sew - :
zastosowania. Falowniki V5 to seria uniwersalnych 3—'—:‘_ v @ = - k:
urzadzen do wykorzystania w wielu aplikacjach. V5 :i'l: o8 |
umozliwiajg sterowanie wektorowe z regulacjg pred- e _o
kosci obrotowej w dwdch trybach — bez sprzezenia i ze e {
sprzezeniem predkosciowym. Podobnie do swojej sio-
stry, V6 jest takze serig ze sterowaniem wektorowym,
a tym co odrdznia obie jest mozliwos¢ sterowania — S '
momentowego. Takie sterowanie pozwala wykorzy- .
stal przetwornice czestotliwosci serii V6 do aplikacji
nieosiagalnych dla serii V5. e trzy wejscia analogowe 0-10 V, 0-20 mA oraz
Obie serie przetwornic czestotliwosci posiadajg wejscie trzecie -10 do 10 V

w standardowym wyposazeniu takg sama liczbe wejs¢ ¢ dwa wyjscia analogowe 0-10 V, lub 0-20 mA
i wyjs¢, a ich podtaczenie takze jest identyczne: ¢ wyjscia cyfrowe 3 tranzystorowe i przekaznikowe

Schemat podigczen  wejscia cyfrowe 1-7 pozwalajace na sterowanie Serie rbznig si¢ mozliwosciami rozbudowy -
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cho¢ do obu mozna doktada¢ opcjonalne karty roz-
szerzeh, to V6 pozwala na znaczne szerszg rozbu-
dowe (np. o wejscia enkoderowe, wejscia i wyjscia
cyfrowe). Sposéb zadawania paramentéw pracy

Pierwszym dostepnym dla kazdego falownika
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jest ustawienie parametréow poprzez klawisze i wy-
Swietlacz zamontowany na falowniku. Jest to metoda
prosta lecz wymagajaca poswiecenia wiekszej uwagi
i posiadania instrukcji. Z uwagi na to metoda jest sku-
teczna przy prostych, pojedynczych aplikacjach, pro-
stych falownikach.

Drugim sposobem parametryzacji falownika jest
kopiowanie parametrow przy pomocy modutu lub pa-

nelu posiadajacego funkcje kopiowania. Metoda za-
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w odpowiednie oprogramowanie. Wtedy mamy moz-
liwos¢ zapisania paramentéw ustawionych w prze-
twornicy czestotliwosci i wykorzystanie ich powtérnie.
Waznym aspektem oprogramowania jest jezyk jaki
mamy mozliwos¢ wybra¢ do obstugi. Niejednokrot-
nie producenci nie udostepniajg mozliwosci zmiany



jezyka na polski i nie dajg takich szans w przysztosci.
Oprogramowanie V&T w aktualnej wersji nie posiada
jezyka polskiego. Wiemy jednak, ze nastepna wersja
oprogramowania, nad ktdrg trwaja obecnie prace, be-
dzie zawierata mozliwos¢ wyboru polskiego jezyka.

Jak dobra¢ przetwornice czestotliwosci pod kon-
kretny silnik? Mozna to powierzy¢ firmie, kt6ra oferuje
falowniki. Wtedy zostaniemy odpytani o kilka lub kilka-
nascie informacji potrzebnych do prawidtowego dobo-
ru. Oczywiscie doboru mozemy dokonaé samodzielnie
i aby prawidtowo to zrobi¢, musimy ustali¢ podstawo-
we informacje o silniku i aplikacji, tj. zasilanie silnika,
prad silnika /moc oraz rodzaj sterowania.

Wszystkie silniki posiadaja trwale zamocowang ta-
bliczke znamionowa z wykazem wszystkich istotnych
danych, dlatego tez informacje o pradzie i zasilaniu
mozemy uzyskac bezposrednio z tabliczki znamiono-
wej na silniku. W razie braku tabliczki znamionowej
nalezy odszuka¢ w dokumentacji typ silnika i zwrécic
sie do producenta o podanie parametréw silnika.

e

230A /7 400Y V 35/2A
s1 0,75 kW cos ¢ 0,79
1430 rpm 50 Hz

RODZAJE STEROWAN

Dobierajac przetwornice do aplikacji nie mozemy
zapomnie¢ o rodzaju sterowania. Wyrézniamy trzy
podstawowe tryby: skalarne, wektorowe i momento-
we, a falowniki V5 i V6 wykorzystujg dwa ostatnie.
Sterowanie wektorowe zapewnia doktadng metode
kontroli predkosci obrotowej — mozliwe jest precy-
zyjne utrzymanie zadanej predkosci lub momentu
obrotowego. Przetwornice wektorowe moga by¢ sto-
sowane dla maszyn z ciezkim rozruchem i general-
nie stosowane sg wszedzie tam gdzie jest potrzebny
wysoki moment rozruchowy i wysoka przecigzalnos¢.
Przetwornice wektorowe znajduja zatem zastoso-
wanie np.: przy synchronizacji dwéch tasmociagow,
w sterowaniu frezarkami, wiertarkami, obrotnicami.
Przetwornicami wektorowymi sg obie siostry — seria
V5 i V6. Inaczej jest w przypadku sterowania mo-
mentowego, ktére oferuje jedynie seria V6. Ten typ
sterowania przeznaczony jest dla ciezkich aplika-
cji przecigzeniowych, gdzie konieczna jest kontrola
momentu, a takze tam gdzie nastepuja przeciazenia
i tzw. moment wsteczny. Przetwornice momentowe
steruja zatem pracg dzwigbw, wind, zurawi, znajdzie-
my réwniez w innych aplikacjach, w ktérych wymaga-
ny jest bardzo wysoki poziom precyzji i bezpieczen-
stwa. Przetwornice te sa najbardziej skomplikowane
do parametryzowania i zdecydowanie najdrozsze.

W wiekszosci rozwigzah sterowanie momentowe
jest realizowane przy koniecznosci zastosowania en-
kodera jako sprzezenia zwrotnego. Falowniki serii V6
rowniez taka funkcje posiadaja. Niemniej jednak seria
V6 posiada réwniez mozliwos¢ sterowania w trybie
momentowym bez sprzezenia zwrotnego (pod wa-
runkiem, ze aplikacja na to pozwala). Tytutowa nie-
zwyktos¢ falownikéw V6 wynika wtasnie z mozliwosci
sterowania momentowego bez sprzezenia zwrotnego.

Jest to funkcja nie czesto spotykana w falownikach,
praktycznie niedostepna dla przetwornic czestotliwo-
Sci z tego przedziatu cenowego. Mozna zatem stwier-
dzi¢, ze V6 to ,niezwykta” przetwornica w przedziale
cenowym ,,zwyktych” falownikéw.

KLUCZOWE PARAMETRY
PRZETWORNIC

Bioragc pod uwage dane takie jak prad silnika,
podtaczenie i zasilanie czy rodzaj sterowania, mo-
zemy wstepnie dobrac przetwornice pod dany sil-
nik. To jednak nie wszystko, a dobierajac konkretny
model, powinnismy réwniez uwzgledni¢ parametry
samej przetwornicy. Najwazniejsze parametry falow-
nika jakie nalezy wziaé pod uwage to:

e zakres czestotliwosci

e czestotliwos¢ maksymalna

e przecigzalnos¢ pradowa

e rodzaj wyswietlacza

e rodzaj wejs¢ sterujgcych

e rodzaj sterowania: wektorowe bezczujnikowe, wek-
torowe ze sprzezeniem zwrotnym, momentowe

e rodzaj zabezpieczen

e rodzaj komunikacji:
Ethernet itp.

¢ pozostate informacje: oprogramowanie kompute-
rowe, stopien szczelnosci IPXX.

RS485/Modbus/Profibus/

<4<
Przyktad tabliczki
znamionowej
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Parametry przetwornicy na przyktadzie falownika VT Drive, model: V5-H-4T7.5G

moc 7,5 kW

prad 17 A

napiecie wejsciowe 3 x 380...480 V 50/60 Hz
napiecie wyjsciowe 3 x0..400 V

tryby sterowania wektorowy bezczujnikowy (SVC)
zakres czestotliwosci 0,05...650 Hz

przecigzalnosc pradowa 150%/60sek, 180%/10sek, 200%/0,5sek

rodzaj wyswietlacza
wejscia
wyjscia

wbudowany tranzystor hamujacy

rodzaj komunikacji RS485 /Modbus RTU

3 wejscia analogowe, 7 wejs¢ binarnych
2 wyjscia analogowe, 3 wyjscia binarne

inne mozliwos¢ konfiguracji za pomocg oprogramowania
na komputerze lub z wbudowanego wyswietlacza

POPULARNE, SKUTECZNE | ,,NIEZWYKLE”

Przetwornice czestotliwosci stosowane sg w wiek-
szosci zaktadow przemystowych w Polsce. Ciagty ich roz-
woj oraz szereg korzysci z ich uzytkowania powoduja,
ze stosowanie falownikéw w systemach napedowych
jest juz standardem, a czasami wrecz koniecznoscia.

Nowe serie VT Drive dajg przy tym uzytkownikom
rozbudowane funkcje w bardzo konkurencyjnych ce-
nach. Dodatkowo, w przypadku serii V6 stosowanie
trybu momentowego bez sprzezenia zwrotnego po-
zwala na ograniczenie kosztéw zwigzanych z dodatko-
wym sprzetem (enkoderem).

Jarostaw Zelezik

Jest absolwentem Politechniki Slg-
skiej, Wydziatu Automatyki, Elektro-
niki i Informatyki. W Introlu pracuje
od 2007 roku, obecnie w dziale Na-
pedy i Sterowanie gdzie zajmuje sie
przede wszystkim wsparciem tech-
nicznym z zakresie uktadéw automatyki.

Tel: 32 789 01 35
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LCD z klawiatura i z wbudowanym potencjometrem, zdejmowalny
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