szkolenie

Szkolenie PLC cz. 7
Komunikacja z wykorzystaniem interfejsu ETHERNET

W dobie Internetu i nieograniczonego dostepu do tej globalnej sieci, naturalnym wydaje sie wykorzystanie jej za-
let w przemysle. Coraz wiecej przedsiebiorstw ma doskonale rozwinietqg zaktadowq sie¢ Ethernetowq, ktéra obok
zastosowarn informatycznych, stuzy takze jako sie¢ komunikacyjna pomiedzy réznymi urzgdzeniami wchodzgcymi
w sktad systeméw sterowania, regulacji lub systeméw pomiarowych. Rozwigzanie takie pozwala w prosty sposéb
zintegrowac¢ ze sobg kazde dwa urzgdzenia wyposazone w interfejs Ethernetowy.
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Rysunek 2.
Przewéd D-Sub

>
Rysunek 1.
Modut Ethernet do SG2
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KOMUNIKACJA ETHERNETOWA
ZE STEROWNIKIEM SG2

Jednostka centralna sterownika programowal-
nego SG2 nie posiada portu Ethernetowego RJ45,
dlatego tez nie moze zosta¢ bezposrednio wpieta do
sieci. Podobnie jak w przypadku komunikacji z wy-
korzystaniem klasycznego interfejsu szeregowego
RS-485, konieczne jest zastosowanie odpowiednie-
go modutu rozszerzajgcego funkcjonalnos¢ sterow-
nika. W tym przypadku mowa o module ENO1, ktory
posiada wbudowany port RJ45 (rysunek nr 1). Pomi-
mo wewnetrznego potaczenia pomiedzy jednostka
centralng a modutem ENO1, konieczne jest podta-
czenie dodatkowego przewodu zakohczonego zen-
ska wersja 9 — pinowego przewodu D-Sub (rysunek
nr 2). W przypadku Uzytkownikéw sterownika SG2,
kabel ten nie bedzie stanowit problemu, gdyz jest to
ten sam przewdd, przy pomocy ktérego realizowany
jest proces programowania urzadzenia. Wspomnia-
ny modut jest jednak uniwersalny i moze wspétpra-
cowac z kazdym urzadzeniem wyposazonym w port
szeregowy. Po podaniu zasilania na modut i wpieciu
go do sieci Ethernetowej z jednej strony i podtacze-
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niu do sterownika z drugiej, konczy sie konfiguracja
sprzetowa i mozna przejs¢ do konfiguracji progra-
mowe;j.

PARAMETRYZACJA
MODUtU ENO1

Poza odpowiednim podtgczeniem kablowym, ko-
nieczne jest przeprowadzenie poprawnej konfigura-
¢ji modutu. Pomocna okazuje sie wiedza dotyczaca
jego zasady dziatania. Komputer nadrzedny, komu-
nikujac sie ze sterownikiem wysyta zapytania na
wirtualny port szeregowy. Dzieki oprogramowaniu,
o ktérym mowa bedzie w dalszej czesci artykutu, za-
pytanie to ,,opakowywane” jest w ramke standardu
ETHERNET i wysytane przy pomocy tego interfejsu
pod wczesniej ustalony adres IP (do modutu ENO1).
W module nastepuje dekodowanie odebranych in-
formacji i przekazanie podstawowego zapytania na
port szeregowy, a co z tym zwigzane do sterownika
SG2. Aby komunikacja odbyta sie w sposdb popraw-
ny, urzadzenie musi posiada¢ informacje na temat
parametrow przesytu danych w sieci szeregowe;.
Biorac pod uwage, iz jest to konkretnie sie¢ RS-232,
parametrami sa:
¢ predkos¢ transmisji,

* ilos¢ bitéw stopu,
¢ badanie lub brak badania parzystosci
oraz jej rodzaj.

Wszystkie wymienione parametry musza byc
zgodne z parametrami ustawionymi w jednostce
centralnej. Parametryzacji dokonuje sie online, wpi-
sujac w przegladarce internetowej adres IP modutu.

PRZYPISANIE ADRESU IP

Kazdy modut ma domyslnie przypisany adres
IP, jednakze prawie zawsze adres ten nalezy zmie-
ni¢ na odpowiedni dla danej sieci i systemu. Czesto
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dlatego tez zawsze jest goto-
wa na odpowiednig obstuge
kazdego zapytania pochodza-
cego z danego portu szerego-
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wego.

PROCES TRANSMISJI
RAMKI DANYCH

Aby lepiej przyblizy¢ zasade
dziatania urzadzenia, przeana-
lizujemy droge jaka przecho-
dzi ramka danych. Jednostka
nadrzedna, ktérg w omawia-
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nym przypadku jest kompu-
ter, realizuje zapytania (tutaj

do dyspozycji Uzytkownika
jest okreslona pula adreséw Fie
lub tylko jeden konkretny,
ustalony przez administrato-
ra sieci. W takim przypadku
nalezy postuzy¢ sie oprogra-
mowaniem Lantronix Device-
Installer (rysunek nr 3). Jest to
aplikacja wyszukujaca w sie-
ci wszystkie moduty wyposa-
zone w czip komunikacyjny
Xport (ENO1 posiada Xport
v.3.0/4.0). Oprogramowanie
to jest bardzo intuicyjne. Na
samym poczatku wyszukuje-
my dostepne moduty, a gdy
nasz modut zostanie odnale-
ziony, mozemy bez wiekszych
probleméw nada¢ mu nowy
adres IP, pod ktérym od tego
momentu bedzie widoczny
w sieci. Istotne jest takze
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portu komunikacyjnego, gdyz

w sieciach zaktadowych sytu-

acje blokowania konkretnych portéw przez admi-
nistratora sa na porzadku dziennym. W przypadku
gdy wybrany port bedzie zablokowany, nasz uktad
bedzie dziatat niepoprawnie, bedzie catkowicie
niewidoczny lub bedzie gubit zapytania.

INSTALACJA PRZEKIEROWANIA
PORTU SZEREGOWEGO

Aby caty system komunikacyjny dziatat po-
prawnie konieczna jest instalacja oprogramowania
przekierowujacego zapytania pochodzace z wirtu-
alnego portu szeregowego na interfejs Etherneto-
wy. Stuzy do tego oprogramowanie tego samego
producenta, a mianowicie CPR Manager (skrét od
angielskich stdow Com Port Redirector), przedstawio-
ne na rysunku nr 4. Aplikacja stuzy do wyszukiwa-
nia urzagdzeh wpietych do sieci, z przypisanymi juz
adresami IP. Podobnie jak poprzednio, na poczatku
wyszukujemy dostepne urzadzenia. Po odnalezie-
niu interesujacego nas modutu, Uzytkownik jest
w stanie okresli¢, z ktérego konkretnie wirtualne-
go portu szeregowego zapytania beda kierowane
na wybrany adres IP. Nalezy zauwazyg¢, iz aplikacja
przekierowujaca jest procesem dziatajgcym w tle,

w standardzie MODBUS RTU) dotyczace konkret-
nych danych pomiarowych sterownika i wysyta je na
wczesniej ustalony port wirtualny. Proces zainstalo-
wany przez CPR Manager wychwytuje to zapytanie
i opakowuje ramke MODBUS RTU w dodatkowe
dane, charakterystyczne dla interfejsu Ethernetowe-
go. W takiej postaci dane transmitowane s3 poprzez
ztacze RJ45 do konkretnego modutu ENO1. Tam sa
z powrotem dekodowane i wysytane po interfejsie
RS-232, zgodnie z ustalong predkosScig transmisji
i innymi jej parametrami do sterownika. Sterownik
odpowiada na zapytanie i zwraca odpowiedz, ktéra
przechodzi tg samga droge, az w korncu zostanie ode-
brana przez komputer.

Podsumowujac mozna stwierdzi¢, iz opi-
sywany modut dziata jak brama pomiedzy siecig
ETHERNET a standardowym interfejsem szerego-
wym (RS-232). Wraz z aplikacjami wspierajacymi,
z ktorymi realnie uzytkownik ma stycznos¢ tylko
podczas procesu parametryzacji, tworzy sprytne na-
rzedzie komunikacyjne dla systeméw i zastosowan,
w ktérych niemozliwe jest bezposrednie podtaczenie
urzadzenh do sieci zaktadowej. Warto dodac takze, ze
urzadzenie moze wspbtpracowaé z kazdym sterow-
nikiem wyposazonym w interfejs RS-232.
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Okno oprogramowania
CPR Manager
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